附件1-1
采购需求清单
	序号
	产品名称
	品牌/规格/型号
	单位
	数量
	完成时间要求

	1
	机器人入门开发板
	尺寸：43x52MM
检测范围：0-3.3V
操作系统：Windows、macOS、iOS、安卓等
微处理器：ARM CORTEX-MO微处理器
供电电压：USB供电口：5V；PH2.0电压接口：3-3.3V；鳄鱼夹接口：3-3.3V
接口类型：MICRO USB 程序烧录/供电口
品牌：国产
	块
	20
	　

	2
	可视化图形编程主控
	尺寸：43x52MM
图形界面：5X5可编程LED点阵
检测范围：0-3.3V
操作系统：Windows、macOS、iOS、安卓等
微处理器：ARM CORTEX-MO微处理器
供电电压：USB供电口：5V；PH2.0电压接口：3-3.3V；鳄鱼夹接口：3-3.3V
接口类型：MICRO USB 程序烧录/供电口
品牌：国产
	块
	20
	　

	3
	V2亚博智能机器人开发中控板
	处理器：Nordic semiconductor nrf52833；
内存：512kb Flash 128kb RAM；
芯片：NXP KL27Z 32KB RAM；
外置：LED指示灯的MEMS麦克风，扬声器，板载可触摸LOGO；
扩展接口：25个引脚4个专用GPIO引脚
	块
	20
	　

	4
	Scratch3.0编程机器人开发板
	板载硬件：8*8点阵屏*2；可编程PRG*8；按键*2；复位按键*1；轰鸣器*1；实时电压检测*1；
电机接口：两路直流电机（1.5-1.5V）
板载电源：5V（MAX：1A），3.3V（MAX：0.5A）
编程接口：micro USB（充电编程一体）
	块
	20
	　

	5
	机器人入门开发扩展板
	外接3节5号电池（3.5V-5V）或3.7V锂电池，PH2.0接口；
IO口：P0 P1 P2 P8 P9 P12 P13 P14 P15 P16（不支持使用P12口）；
I2C接口x2；
串口x1（P13 P14）；
引脚金手指：0 1 2 3V GND；
触摸金手指x5：PYTHON； 
电机驱动x2；
金手指孔径：4.8mm兼容乐高；
金手指孔距：8mm兼容乐高；
底部黑色亚克力保护，尺寸：80*42mm
	套
	20
	　

	6
	可视化图形编程扩展板
	供电电压：3.5-5.5V；
数字输出电压：0V/3.3V；
模拟输出电压：0-3.3V；
使用标准Gravity接口；
micro：bit接口：9；
舵机接口：8；
电机接口：直流电机x4/步进电机x2（与电机接口复用）；
安装孔数：4；
安装孔径：内径3.1mm，外径6.0mm；
UCB转DC 2.1转接线x1；
	套
	20
	　

	7
	V2亚博智能机器人开发中控扩展板
	板载I/O设备：无源蜂鸣器，4颗可编程PRG灯；
电机接口：四路直流电机（电压自电池，电流1-3A）、两路步进电机几口；
舵机接口：八路；
专用插座：Micro：bit金手指接口1个；
供电接口：18650电池座、外接3-5V供电、Micro USB供电；
输出电源：5V（MAX：1A）、3.3V（MAX：0.5A）
	套
	20
	　

	8
	Scratch3.0编程机器人开发扩展板
	供电方式：USB供电，电源电压5V（+/-0.5V）；
电源功能：电源开关、电源指示灯；
稳压电路功能：可带3.3V/500mA负载；
两个可编程七彩RPG灯；
板载一个光敏传感器；
一路PH2.0-4PIN插座，I2C通讯功能；
20PIN IO引出
	套
	20
	　

	9
	角度脉冲舵机(2个红色装）
	工作电压：3V；
空载速度：70±5r/min；
空载电流：70±20mA；
停止扭力：0.5±0.1kg-cm；
停止电流：0.8±0.1A；
最大扭矩：500g*cm
	套
	　
	　

	10
	360度单轴输出马达（2个灰色装）
	工作电压：3V-5V；
空载速度：44±10r/min（3V）；80±10r/min（5V）
空载电流：65±20mA（3V）；80±20mA（5V）
停止扭力：1.0±0.1kg-cm（3V）；1.5±0.1kg-cm（5V）
停止电流：0.7±0.2A（3V）；1.1±0.2A（5V）；
最大扭矩：1500g*cm（5V供电情况下）
	套
	　
	　

	11
	单轴输出伺服电机（2个红装）
	工作电压：4.8V-6V；
空载速度：0.12±0.01sec/60°；
空载电流：50±20mA；
停止扭力：0.9±0.2kg-cm；
停止电流：0.6±0.1A；
最大扭矩：900g*cm;
转动角度0°-270°；
	套
	　
	　

	12
	双轴输出伺服电机（2个红装）
	工作电压：4.8V-6V；
空载速度：0.12±0.01sec/60°
空载电流：90±20mA
停止扭力：2±0.2kg-cm；
停止电流：0.9±0.1A；
最大扭矩：2000g*cm（5V供电情况下）；
转动角度：0°-360°
	套
	　
	　

	13
	超声波传感器模块
	尺寸：32*48mm；
PH2.0排线（30cm）
	个
	　
	　

	14
	数码管模块
	尺寸：32*48mm；
PH2.0排线（30cm）
	个
	　
	　

	15
	碰撞限位检测模块
	尺寸：32*32mm；
PH2.0排线（30cm）
	个
	　
	　

	16
	震动传感器模块
	尺寸：32*32mm；
PH2.0排线（30cm）
	个
	　
	　




